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@ |\lodut rozszerzenia R0406/16 jest
uniwersalnym podzespotem systemu
automatyki KOHER umozliwiajgcym
rozszerzenie funkcjonalnosci modutu
logicznego L1M32 lub sterownika
obiektowego L1M32R0504 o fizyczne
porty uktadu wejsciowego i elementu
wykonawczego.

@ \V celu zapewnienia duzej
uniwersalnosci urzgdzenie
wyposazone zostato w:

am» cztery przeciwsobne wyjscia
przekaznikowe ze stykiem NO o
obcigzalnosci 16A

& szes¢ wejs¢ parametrycznych
rozrézniajgce stany NC, NO, 1k, 2k,
3,2k, 4,2k, 6,8k, 10k,

e port dla komunikacji z systemowymi
panelami sterowania wyposazony w
ztgcze 2xRJ45,

e port magistrali miedzymodutowej ze
ztaczem EUROBLOCK,

e dwa porty magistrali
miedzymodutowej ze ztgczem
krawedziowym (szynoztaczka),

e przycisk SET do rejestracji modutu i
sterowania recznego poszczegdlnych
wyj$¢ przekaznikowych.
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Modut I/O

e \\yjScia modutu R0406/16 umozliwiajg
sterowanie silnikami zaston
elektrycznych, rolet, zaluzji i markiz
itp. w dowolnie zaprogramowany
sposob. Kazde wyjscie skonstruowane
jest w oparciu o dwa przekazniki, ktore
obstugujg kierunek ruchu rolety
zarowno ,w goére” jak i ,w dot’.
Dodatkowo kazdy kanat zostat
zabezpieczony programowo przed
mozliwoscig btednego sterowania (np.
jednoczesny ruch ,w gore” i ,w dot”),
co gwarantuje niezawodng prace
urzadzenia i chroni przytgczone do
niego napedy elektryczne przed
uszkodzeniem

eam» \\/budowane wejscia parametryczne
rozrézniajg stany: zwarcie, rozwarcie
oraz stany posrednie (typowe dla linii
alarmowych) dzieki czemu
poszczegolne wejscia wykorzystac
mozna do podtgczenia urzadzen
wyposazonych w styki
bezpotencjatowe np.:wigczniki Scienne
(klasyczne, dzwonkowe), czujniki
alarmowe, itp.

\
Zasilanie modutu

Zasilanie podstawowe (tolerancja) 12V DC (12 - 14V DC)
Prad zasilania elektroniki modutu I, =610mA

Prad catkowity zasilania

Magistrala KOHER-BUS

Ztgcze magistrali - podstawowe 1 x EUROBLOCK
Zigcze magistrali - migdzymodutowej 2 x SZYNOZLACZKA
2xRJ45

12V DC; I, = 0,5A

™

Ziacze interfejsow sterowania
Wyjscie zasilania w ztaczach s. i d.

Wyj$cia modutu
Liczba wyjs¢ / Typ wyjscia 4xNO / przekaznikowe przeciwsobne
NO=250V/400V AC

NO=16A/16A

NO=80Adlat < 5ms
NO=AC1=4kVA; AC3=750VA
Mechaniczny

Napigcie fgczeniowe (znam. /max)
Prad taczeniowy (znamion. / max)
Maksymalny chwilowy prad fgcz.
Maksymalna moc taczeniowa
Rodzaj styku

Funkcja (przeznaczenie) Sterowanie kierunkowe silnikow

WWENE

Liczba wejs¢ / Typ wejscia

6 / parametryczne
NO;NC; 1k;2k;3,2k;4,2k;6,8k; 10k;
Podtgczenie wigcznikdw i czujnikow

Parametry wejscia
Funkcja (przeznaczenie)

Informacje dodatkowe
Sygnalizacja stanu modutu 3 diody LED
Konfiguracja systemu Program Koher Binder
Rejestrowanie modutu w systemie  Przycisk SET na obudowie

Sterowanie reczne wyjs¢ Przycisk SET na obudowie

Informacje montazowe

Sposéb montazu Na szynie DIN
Rodzaj obudowy / Kolor Modutowa / Jasnoszary; RAL 7035
Szerokos¢ w modutach: 9

Przekroj zaciskow taczeniowych 0,5 - 2,5mm*; AWG 20 - 13

Temperatura pracy -25°C ~ + 50°C
Temperatura magazynowania -30°C ~ + 85°C

Stopien ochrony w stanie zabudowanym  |P 40

Wymiary ramki (szer. / wys. / gt.) 157mm / 86mm / 59mm

Waga 380g

SUIVA TECHNOLOGI!

M0406/16-D



Rozmieszczenie wyprowadzen i wymiary

PORTY WYJ$SC PRZEKAZNIKOWYCH
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@m»  Zasilanie modutu realizowane jest z dedykowanego
zasilacza systemowego o napieciu 12V DC poprzez
ztgcze komunikacji migdzymodutowej (szynoztgczke).
Montaz i podtgczenie modutu powinny by¢ wykonane
wytgcznie przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami.
Wszystkie prace przytaczeniowe moga si¢ odbywac

Cauinik Czujnik Wiacznik tylko przy odlagzonym napi(—;g;iu zasilaniaA Modut

obecnosci kontaktronowy tradycyjny przeznaczony jest do montazu na szynie DIN w

rozdzielni automatyki lub innej obudowie

zapewniajgcej odpowiedni stopien ochrony przed
wptywem warunkéw $rodowiskowych i dostepem osob
do czesci znajdujacych sie pod napigciem.
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